
Titulo: Sistema inteligente de posicionamiento relativo de vehículos de 
asistencia en tierra de aeronaves basado en reconocimiento de imágenes.  

Descripción de la propuesta:  

Los vehículos para la asistencia en tierra de aeronave realizan operaciones 
rutinarias que implican distancias de proximidad críticas vehículo-aeronave  Ello 
requiere una continua vigilancia por parte de los conductores de los vehículos 
para evitar colisiones involuntarias que  implican un elevado riesgo  de 
seguridad operacional y el consiguiente coste económico. Se necesitan por 
tanto sistemas automáticos de vigilancia que informen de manera continua a 
los conductores sobre posicionamiento  relativo de los vehículos respecto a las 
aeronaves.  

En este Trabajo  se aplicarán y evaluarán diversas estrategias basadas en 
Machine-Learning y Deep-Learning para diseñar un sistema capaz de identificar 
la posición relativa vehículo-aeronave  a partir del reconocimiento de 
imágenes captadas por una cámara 

El sistema propuesto será entrenado a partir de una base de datos previamente 
creada que contiene imágenes etiquetadas con el posicionamiento relativo 
distancia -azimut de la cámara respecto a un determinado modelo de aeronave 
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